VIGGO 'FREZH

Viggo - Siege bureau
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

dossier en nylon avec revétement en résille élastique en polyester opportunément tendue, avec support
lombaire en polypropylene réglable en hauteur (100 mm). Connexion assise/dossier en nylon. Avec
dossier moyen, avec ou sans appui-téte.

assise en contreplaqué 100 % FSC, rembourrage en mousse de polyuréthane de forme anatomique, dessous
de lassise en polypropyléne noir. Dans la version ignifuge, lassise est rembourrée de mousse de
polyuréthane moulée par injection. Revétement en tissu ou simili-cuir.

appui-téte fixe en nylon noir avec revétement en résille.
accoudoirs - réglables 1D (hauteur 90 mm) en nylon noir.

- réglables 2D (hauteur 90 mm, profondeur 40 mm) en nylon noir soft-touch.

ﬁ}/
- réglables 4D (hauteur 100 mm, profondeur 50 mm, largeur 40 mm, rotation +/- 60°) en nylon noir
soft-touch.
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meécanisme

mécanisme synchronisé réglable sur 3 positions, avec réglage frontal de la résistance du dossier en
fonction du poids de lutilisateur et systeme de déblocage antichoc. Le mécanisme suit dynamiquement
lutilisateur dans tous les mouvements naturels de son corps; l'assise et le dossier changent d’inclinaison
de maniere synchrone, ce qui permet d’alléger la tension sur la musculature dorsale. La tension du
mouvement est réglable, s'adaptant aux caractéristiques du corps et aux préférences de lutilisateur.
Le bon rapport d’inclinaison siege/dossier facilite la circulation sanguine en réduisant la sensation
de lourdeur dans les membres inférieurs. Le systéme de déblocage antichoc permet le contréle du
mouvement du dossier par lutilisateur au moment de la relache.
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Levier a droite permet de Le méme levier permet Pormmeau avant pour régler
regler la hauteur de lassise de bloquer lassise dans 3 la tension du ressort du
positions dossier

meécanisme

meécanisme synchronisé réglable sur 3 positions, avec réglage de la profondeur de lassise (60 mm),
réglage frontal de la reésistance du dossier en fonction du poids de lutilisateur et systeme de déblocage
du dossier antichoc. Le meécanisme suit dynamiquement lutilisateur dans tous les mouvements
naturels de son corps; lassise et le dossier changent d’inclinaison de maniere synchrone, ce qui permet
d’alléger la tension sur la musculature dorsale. La tension du mouvement est réglable, sadaptant aux
caracteristiques du corps et aux preférences de lutilisateur. Le bon rapport d’inclinaison siege/dossier
facilite la circulation sanguine en reduisant la sensation de lourdeur dans les membres inférieurs.
Le systeme de déblocage antichoc permet le controle du mouvement du dossier par lutilisateur au
moment de la relache. Le réglage de la profondeur de lassise garantit une surface d’appui adéquate
aux personnes d’une hauteur et corpulence différentes. Le coulissement en avant et en arriere du siege
permet de modifier a sa guise la base d’appui de la cuisse, en fournissant un axe dynamique de la
position des jambes.
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Levier a droite permet de Le méme levier permet Pommeau avant pour regler  Levier avant a droite pour
régler la hauteur de lassise de bloquer lassise dans 3 la tension du ressort du régler la profondeur de
positions dossier lassise




mécanisme mécanisme synchronisé réglable sur 4 positions, avec réglage frontal de la résistance du dossier en
fonction du poids de lutilisateur et systeme de déblocage antichoc. Le mécanisme suit dynamiquement
lutilisateur dans tous les mouvements naturels de son corps; l'assise et le dossier changent d’inclinaison
de maniere synchrone, ce qui permet d’alléger la tension sur la musculature dorsale. La tension du
mouvement est réglable, s'adaptant aux caractéristiques du corps et aux préférences de lutilisateur.
Le bon rapport d’inclinaison siege/dossier facilite la circulation sanguine en réduisant la sensation
de lourdeur dans les membres inférieurs. Le systéme de déblocage antichoc permet le contréle du
mouvement du dossier par lutilisateur au moment de la relache.

-_ =
Levier a droite avec volant Manivelle a lextrémite Manivelle a gauche permet
pour regler la hauteur de du levier de droite regle de bloquer le siege en 4
lassise la tension du ressort du positions
dossier

mécanisme meécanisme synchronisé réglable sur 4 positions. avec réglage de la profondeur de lassise (75 mm),
réglage frontal de la résistance du dossier en fonction du poids de lutilisateur et systeme de déblocage
du dossier antichoc. Le mécanisme suit dynamiquement lutilisateur dans tous les mouvements
naturels de son corps; lassise et le dossier changent d’inclinaison de maniere synchrone, ce qui permet
d’alléger la tension sur la musculature dorsale. La tension du mouvement est réglable, sadaptant aux
caractéristiques du corps et aux préférences de lutilisateur. Le bon rapport d’inclinaison siege/dossier
facilite la circulation sanguine en réduisant la sensation de lourdeur dans les membres inférieurs.
Le systeme de déblocage antichoc permet le contréle du mouvement du dossier par lutilisateur au
moment de la relache. Le réglage de la profondeur de lassise garantit une surface d’appui adéquate
aux personnes d’une hauteur et corpulence différentes. Le coulissement en avant et en arriere du siége
permet de modifier a sa guise la base d’appui de la cuisse, en fournissant un axe dynamique de la
position des jambes.
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Levier a droite avec volant Manivelle a lextrémite Manivelle a gauche permet Levier de droite pour régler
pour régler la hauteur de du levier de droite régle de bloquer le siege en 4 la profondeur de lassise
lassise la tension du ressort du positions
dossier

reglage en par verin a gaz. Permet une excursion de 12 cm.

hauteur

piétement en nylon noir ou en aluminium poli moulé sous pression. Roulettes pivotantes a double galet, en
caoutchouc et autofreinées, pour sols durs, @ 50 mm, standard.

ergonomie Viggo est équipé des mécanismes nécessaires a une utilisation correcte et
confortable, méme pendant des périodes prolongées, pour autant que les
conditions suivantes soient remplies : la position assise standard exige le
maintien d’angles de 90° entre le torse et la cuisse, entre la cuisse et la
jambe, et entre la jambe et le pied. Ces deux derniers angles sont essentiels
pour que le pied, reposant completemen sur la surface inférieure, décharge
sur lui une partie du poids du membre inférieur, évitant une compression §
excessive sur la face postérieure de la cuisse et favorisant le retour du sang g
circulant dans les veines de la jambe vers le coeur
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ABAQUE
Mécanisme synchronisé réglable sur 3 positions
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Mécanisme synchronisé réglable sur 3 positions
avec réglage de la profondeur de 'assise
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Mécanisme synchronisé réglable sur 4 positions

Sans accoudoirs Accoudoirs réglables 1D
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Mécanisme synchronisé réglable sur 4 positions
avec réglage de la profondeur de 'assise
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