DEVA

Siege reunion

fRE/A

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Dossier disponible en version haute et dans les variantes suivantes:
Mesh: structure en tubulaire d’acier, revétu en maille élastique visible.
Fabric: structure en tubulaire d’acier rembourrée en mousse de polyuréthane et revétu en tissu, cuir ou
en simili-cuir.
Tous les types de dossier sont équipés d’un support lombaire réglable en hauteur (70 mm) qui permet
la personnalisation du contact entre le dossier et le dos de lutilisateur, en particulier dans la zone
lombaire, en assurant une adhérence adéquate a la courbure naturelle de la colonne vertébrale.

assise en hétre multiplis ép. 12 mm avec rembourrage en polyuréthane flexible.

accoudoirs - reglables 2D (hauteur 90 mm, profondeur 40 mm) en nylon soft touch avec finition en plastique noir.
- réglables 3D (hauteur 90 mm, profondeur 40 mm et rotation +/- 10°) en nylon soft touch, avec support
en aluminium.

mécanisme mecanisme_synchronisé auto-réglable avec réglage en 3 positions (angles d'oscillation: position 0:

dossier 0,4°, assise 1,5°; position 1. dossier 7,9°, assise 0,76°; position 2: dossier 16,9°, assise 3,3°) et
systeme de déblocage du dossier antichoc. Ce mécanisme permet l'adaptation automatique au poids
de lutilisateur sans neécessiter d’opération. La résistance a linclinaison du dossier est directement
proportionnelle au poids exercé sur lassise.
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Levier a droite permet de
régler la hauteur du siege.
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mécanisme mecanisme synchronisé auto-reglable avec réglage en 3 positions et réglage de la profondeur de l'assise
(angles d’oscillation: position 0: dossier 0,4°, assise 1,5°; position 1: dossier 7,9°, assise 0,76°; position
2: dossier 16,9°, assise 3,3°) et systéme de déblocage du dossier antichoc.. Ce mécanisme permet
ladaptation automatique au poids de lutilisateur sans nécessiter d’opération. La résistance a linclinaison
du dossier est directement proportionnelle au poids exercé sur lassise. Le réglage de la profondeur de
lassise garantit une surface d’appui adéquate pour les personnes de taille et de corpulence différentes.
Le glissement de lassise vers lavant et vers larriere permet de modifier a volonté la base du soutien
des cuisses, ce qui permet un ajustement dynamique de la position des jambes.
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Levier a droite permet de Levier a gauche permet
regler la hauteur du siege. de régler la profondeur du
siege
réglage en de lassise par vérin a gaz, permet une excursion de 13 cm.
hauteur
pietement a 5 branches en nylon ou en aluminium poli. Roulettes pivotantes a double galet, en caoutchouc et
autofreinées (@ 65 mm).
ergonomie Deva est équipé des meécanismes nécessaires a une utilisation correcte et
confortable, méme pendant des périodes prolongées, pour autant que les - /ﬂ
conditions suivantes soient remplies: la position assise standard exige le /‘
maintien d’angles de 90° entre le torse et la cuisse, entre la cuisse et la <m—m.A
jambe, et entre la jambe et le pied. Ces deux derniers angles sont essentiels —
pour que le pied, reposant completement sur la surface inférieure, décharge h
sur lui une partie du poids du membre inférieur, évitant une compression c
excessive sur la face postérieure de la cuisse et favorisant le retour du sang g
circulant dans les veines de la jambe vers le coeur. —
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ABACUS
Mesh Meeting

Mécanisme synchronisé auto-réglable avec Mécanisme synchronisé auto-réglable avec réglage en 3
réglage en 3 positions. positions + réglage de la profondeur de lassise.
Avec accoudoirs 2D. Avec accoudoirs 2D.
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Mécanisme synchronisé auto-réglable avec Mécanisme synchronisé auto-réglable avec réglage en 3
réglage en 3 positions. positions + réglage de la profondeur de lassise.
Avec accoudoirs 3D. Avec accoudoirs 3D.
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Mécanisme synchronise auto-réglable avec Mécanisme synchronisé auto-réglable avec reglage en 3
réglage en 3 positions. positions + réglage de la profondeur de lassise.
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Fabric Meeting

Mécanisme synchronisé auto-réglable avec Mécanisme synchronisé auto-réglable avec réglage en 3
réglage en 3 positions. positions + réglage de la profondeur de lassise.
Avec accoudoirs 2D Avec accoudoirs 2D
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Mécanisme synchronisé auto-réglable avec Mécanisme synchronisé auto-réglable avec réglage en 3
réglage en 3 positions. positions + réglage de la profondeur de lassise.
Avec accoudoirs 3D Avec accoudoirs 3D
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Mécanisme synchronisé auto-réglable avec Mécanisme synchronisé auto-réglable avec réglage en 3
réglage en 3 positions. positions + réglage de la profondeur de lassise.
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